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Description de Pappareil

(A
M Face Dessus :

8 Boucle sangle Marche/Arrét

Sélecteur Emission/Réception (SOS / Search) +
Commutateur Effacement du signal
Diodes de direction
Haut parleur

Réplage intensité/sensibilité du récepteur (mode
Advanced = analogique)

I Ecran LCD
e Indicateur d'une détection simultanée de
plusieurs victimes
E4 Indicateur de progression en recherche primaire
=B [ndicateur de I'état des piles / de progression
=¥ Indicateur de I'état des piles
=) Indicateur de ['utilisation du mode Advanced
(= analogique) avec niveau de sensibilité
(3=sensibilité max, 1= sensibilité min)

M Face dessous :

Trappe d'accés aux piles
@ Rappel : Mise sous tension - Passage en mode

réception - Simulation recherche pnmalre un ou
x sauveteurs (V)

- Recherche secondaire @

- Recherche fi nale \
(croix tmale \

@ Prise écouteur

Hamais

recherche primaire

@ Un sauveteur

@ Plusieurs sauveteurs




Les EXCLUSIVITES de I'ARVA ADvanced :
* Un émetteur 457 kHz +20 Hz trés puissant dont le niveau d’émission ne dépend pas de I'état des

piles.
* En mode numérique (mode standard), la largeur de bande de recherche est de 40 m.
* Un indicateur de présence d’'un multi-ensevelissements et une synchronisation automatique

sur I victime Ia plus proche

* En mode Advanced (= analogique), affichage d'une échelle de progression et lors de multi-
ensevelissements, affichage d’'une estimation de leurs distances selon la ligne de champ
* Une fonction Effacement de la victime qui permet d'isoler la victime trouvée en champ proche pour se

diriger vers I'autre (cas multi ensevelissements)
* Un auto-contrdle du calage sur la fréguence et de la

puissance d'émission toutes les 5 minutes

* Processeur 16 hits avec vitesse d'analyse extrémement rapide

L'ARVA ADVANCED fonctionne exclusivement avec 4 piles Alcaline LRO3
standard, Ouvrez la trappe d'acces aux piles GV avec un tournevis ou
une pigce de monnaie. Les 4 piles doivent toujours étre de méme marque et
remplacées en méme temps. Introduisez les piles soigneusement dans le sens
indiqué a I'intérieur du lopement. N.B. : Ne pas stocker ['appareil & une tem-
pérature inférieure 2 0° G pour ne pas dégrader les piles. EVITER ABSOLUMENT
les piles rechargeables. Enlever les piles en cas de non utilisation prolongée.

M Bouclez la sangle Marche/Arrét O

M Auto contrdle de I'appareil : les diodes de direction @ vont
s'allumer de gauche 2 droite ainsi que tout I'affichage de I'écran LCD,
3 Bips pour le contrdle du haut parieur vont se faire entendre quand il est
en bon état.

M Controlez vos fg%les grce 2 I'échelle de valeur en pourcentage de
qualité des piles (&

@, 11 niveaux (39, 90, 80, 70, 60, 50, 40, 30,
20, 10, 0).

I Ensuite |'appareil éteint I'écran LOD et la diode centrale clignote @

pour indiguer que I'appareil est en position émission.

M Controle Réception/Emission a effectuer au départ de cha-

que sortie. Le contrdleur met son ARVA en émission et chague membre
du groupe vérifie que son ARVA en réception le détecte bien. Opération 3
renouveler dans I'autre sens pour que TOUS les ARVA du groupe Soient
contrélés en émission et réception.

Anomalies possibles...

L'ARVA ADVANGED procede a un auto-test toutes les cing minutes vérifiant I'état

des piles, le calage de la fréquence, la puissance d'émission, etc.

Si I'appareil détecte une anomalie, un long bip de 5 secondes

se fait entendre, 3 fois séparées par 5 minutes. Deux cas possibles :

« Etat des piles descendu @ 20% (I'appareil peut encore émettre 48h ou
rechercher pendant 12 heure). Aprés les longs bips de 5 secondes,
20% restera allumé sur I'écran LCO pour vous rappeler de changer les piles
au plus vite.

« Problemes techniques d'émission ou de programme, aprés les longs bips de
5 secondes, I'écran LCD affiche Er (= Emor). Ne partez pas avec cet
appareil dans ce dernier cas.

informarions pour vorre securire

Quand vous sortez des pistes de ski sécurisées, vous entrez dans un monde 2
risque, ol une avalanche, en particulier, peut se produire. Vous circulez alors en
montagne sous vore propre responsabilité :

* Avant de partir, informez-vous (répondeur téléphonique au au 0 832 68
10 20, www.meteo.fr et professionnels de la montagne) et équipez-vous. En
particulier, portez sur vous un ARVA (appareil de recherche de victimes davalan-
che), une pelle et une sonde. Cet équipement n'est pas un détecteur d'avalanche,
ni une protection absolue, Mais attention, pour 8tre efficace, il faul étre entrainé
: exercez-vous donc 3 utiliser votre ARVA !

* Ne partez jamais seul, ne suivez pas n'importe quelles tra-
ces : elles ne sont pas une garantie absolue de sécurité. En cas de doute
sur la stabilité d'une pente que vous devez absolument emprunter, aug-
mentez les distances entre vous, ou mieux, ne passez qu'un par un.
Et surveillez-vous mutuellement.

« Enfin, sachez renoncer... Soyez vigilants : 1a neige change, le risque d'avalanche aussi!
Apprenez donc 3 mieux connaitre les avalanches (catalogue gratuit et documentation a I'ANE-
NA, assaciation nationale pour I'étude de la neige et des avalanches, au 04 7651 39 39 et sur
WWW.2nena.ong)

L'ARVA ADVANCED possede trois modes de fonctionnement :

M Le mode standard (numérique) avec utilisation des fleches de
direction droite et pauche. L'appareil se calera automatiquement sur
la victime la plus proche. L'utilisateur suit les indications chiffrées et
la direction indiquée par la diode rouge qui S'allume. Si le pictogramme
6 apparait, I'appareil détecte un cas de multi-ensevelissements.

M Le mode Advanced (analogique et aides numéri&es) avec
réglage de la sensibilité du récepteur avec les touches © et ©. En mode
analogique, le pictogramme Advanced apparait sur I'appareil avec une valeur
du niveau de sensibilité (1,2,3,4,5,6,7,8 ou 9). 9 correspond 2 la plus grande
sensibilité (recherche loignée) et 1 a la plus petite sensibilité (recherche
fine). Dans ce mode I'appareil vous donne tous les signaux reus. Si vous
gtes dans un cas de multi-ensevelissements, I'appareil vous donne des esti-
mations de distances des différentes victimes.

M Fonction EFFACEMENT (Marquage) du signal :

Cette fonction permet de masquer emporairement le signal de la premiére
victime frouvée. DBs que vous actionnez la fonction EFFAGEMENT, le signal
du champ le plus proche est masqué et I'appareil affiche le second signal
e plus proche détecté. Cette fonction est trés utile pour les scénarios de
multi ensevelissement.




A-Bveanced

quelques conseils pour l'utilisatian :
Evoluer sur le terrain LENTEMENT pour ne pas prendre de fausses directions dans la hate. La totalité de la surface du dépét de
I'avalanche doit étre prospectée. Lors d'une recherche ou d'un controle, veillez a : rester éloigné de tout appareil électrique (ligne a
haute tension, radio, téléphone portable) ou faire un silence radio. Cette liste est non exhaustive. Ceci s’applique pour tout appareil
émetteur-récepteur de type A.R.V.A. L'indicateur de progression donne un indice de progression sur une ligne de champ et non une
distance en metres.
Passage du mode standard (numérique) en mode Advanced (analogique) par simple pression simultanée sur les touches ©
et @ de I'appareil pendant 3 secondes (affichage du logo Advanced et sensibilité sur écran LCD) et retour en mode numérique
par la méme opération (disparition du logo Advanced et sensibilité sur écran LCD). Cette opération est possible a tout moment,
méme pour les chercheurs ayant préféré commencer une recherche en mode Standard (numérique).
Nous allons détailler les deux modes principaux ci-dessous et étudier un cas de recherche lors de multi ensevelissements. Les cas
présentés sont des cas « types ». Apreés entrainement, |'utilisateur pourra, quand il veut, passer du mode standard (numérique) au
mode Advanced (analogique) selon son entrainement avec I'appareil et les scénarios de recherche a résoudre...

Cas d’une seule victime ensevelie §

mode srandard [numerique)

M Recherche Primaire (Phase d'approche) (cf D1)

e Tirez sur @ SEARCH.- L'appareil est automatiquement en mode
numeérique complétement automatique, I'écran LCD affiche (dessin
fleche) en continu tant que vous n'avez pas détecté de signal émis
par la victime

* Evoluez en quadrillant I'avalanche selon le schéma B si vous étes
seul ou C si vous étes plusieurs sauveteurs.

 Tenez I'’ARVA horizontalement, en le pointant vers le bas en ba-
layant lentement de gauche a droite et de droite & gauche (vous pou-
vez faire un angle de 180°)

» Continuez jusqu’a avoir un premier signal net et clair (fleches de

direction s'allumant ET indicateur de progression). g A
N.B : Il peut arriver que vous soyez directement en recherche secon- e »

daire, I'ARVA captant un signal dés sa commutation en réception. secondan; @

M Recherche secondaire (phase de localisation) (cf D2). Cette phase | search

commence a partir du moment ol vous recevez le signal de la vic- | recherche

time. secondaire

e | 'ARVA vous donne une indication de progression sur I'écran LCD @

(chiffres) ET I'une des fleches de direction s'allume. Tk

 Dés qu'une fléche de direction s'allume, orientez votre ARVA de tel- 1
le sorte que la diode centrale soit allumée et partez dans la direction

ainsi indiquée. Si les chiffres diminuent, vous vous rapprochez de

la victime, continuez dans cette bonne direction.

Sinon, partez en sens inverse. primary 4

e Chercher toujours a allumer la diode de direction centrale pour search

progresser, opérez alors un balayage léger dans le sens ol les fle- recherche 0

ches s’allument. Ceci va vous permetire de parcourir le moins de prieeme

distance possible jusqu'a la victime. Continuez a avancer jusqu'a ce v o

que I'écran de progression affiche 3.0. S @ " ' @
M Recherche finale (phase de détection) (cf D3)
Arrivé a cet indice, fleche allumée, descendez I'ARVA horizontalement et dans la méme position au ras de la neige. Les
bips s'accélérent, I'indice de progression diminue encore. Continuez la progression jusqu'au plus petit chiffre. Lors-
qu'il augmente, revenir au plus petit et localisez alors la victime par la technique de la croix en gardant constam-
ment I’ARVA dans la méme position.

M Technique de la croix : L'ARVA doit impérativement étre déplacé au ras de la neige, parallélement & lui-méme sur
une ligne droite. Sur cette droite, il faut déterminer I'endroit ou I'indication de progression est la plus faible (bips trés
rapproches, voire continus). De 13, partir a la perpendiculaire et renouveler |'opération. Le point de son maximum alors
détermine est a la verticale de I'émetteur. S'il le faut, renouveler I'opération une ou deux fois de plus pour affiner la
localisation. Mais, il n'est pas nécessaire d'arriver a une localisation extrémement précise a I'aide de I'ARVA. Il est en
effet souvent plus rapide de commencer immédiatement & sonder dés que I'on a défini la zone probable de localisation
| avec une précision de 50 centimétres environ.




mode advanced [analogique)

Schémas E1 et E2.

Deés que I'Arva est commuté en mode advanced, sa sensibilité est maximale (niveau maximum 9). Cependant I'ap-
pareil vous indique quand diminuer la sensibilité par le clignotement du pictogramme Advanced. Tant que le
pictogramme clignote, diminuer la sensibilité avec la touche @, lorsque le pictogramme ne clignote plus, vous
pouvez alors vous aider des chiffres qui vous donnent une estimation de la distance restante a parcourir.

M Recherche Primaire

Tout en se déplacant, on oriente |'appareil dans toutes ses positions dans I'espace (dans tous les sens) jusqu'a récep-
tion d'un premier signal (sonore). Si le signal est faible, sans modifier la position de I'appareil, on poursuit sa progres-
sion dans la méme direction, jusqu'a le percevoir plus nettement. Il doit étre suffisamment net pour étre exploitable. La
réception d'un signal net marque la fin de la recherche primaire.

W Recherche secondaire (croix ou directionnelle) Deux méthodes :

» Méthode en croix Schéma E1 : Pendant le déplacement, ne pas modifier la position de I’ARVA: il doit étre déplacé
parallelement a lui-méme. A la réception du premier signal, le chercheur continue tout droit. Le «bip» croit (et I'indice
de progression diminue), passe par un maximum puis commence a décroitre. On revient au point approximatif d’in-
tensité maximum (éventuellement défini par un nouveau dépassement). De ce point, partir a angle droit par rapport
a la direction de marche précédente, aprés avoir baissé la sensibilité jusqu'au minimum audible (pour bien entendre
I'endroit ou le bip sera le plus fort). On se rend compte trés vite si I'on est parti du bon c6té (signal sonore qui augmente
d'intensité) ou du mauvais coté (perte rapide du signal). On recherche alors sur cette nouvelle direction le point d'in-
tensité maximum du bip sonore comme précédemment. Poursuivre ainsi jusqu’a ce que la sensibilité soit positionnée
sur I'un des deux derniers niveaux (sensibilité minimale, donc portée de recherche minimale).

» Méthode directionnelle Schéma E2 : Pour déterminer la direction a suivre, on fait pivoter I'Arva devant soi sur
180°, sur un plan horizontal. Dans ce cas, plus le signal recu est fort, plus le bip sonore est fort (et plus I'indication
de progression est faible). La direction a suivre correspond donc a celle qui donne le bip sonore le plus fort. Quand on
se déplace, si le bip sonore augmente, le sens de progression est le bon. Par contre, si le bip sonore diminue, le sens
de progression est mauvais : il faut faire demi-tour et partir dans le sens opposé. On se déplace de quelques métres
dans cette direction puis on refait le point pour déterminer la nouvelle direction a suivre, etc. Au fur et @ mesure de la
progression, on réduit I'intensité du son avec la touche @ (pour mieux déterminer la position de I'Arva pour lequel le
son est maximum). La sensibilité sur 2 ou 1 marque la fin de la recherche secondaire.

M Recherche finale

La sensibilité sur 2 ou 1 (selon la profondeur d'ensevelissement) signifie que I'on est aux environs immédiats de la vic-
time. La technique a utiliser est celle de la croix (voir ci-contre), sachant que I'indication de progression est remplacée
dans ce cas par l'intensité et la fréquence des bips : plus on se rapproche de la victime ensevelie, plus les bips sont
forts et plus la fréquence des bips est grande (quand la distance entre émetteur et récepteur est trés faible, il n'y a plus
qu'un seul bip long et continu).




et A.D.vanced

Cas de plusieurs victimes ensevelies 1 ..

N.B : Cette méthode est une des méthodes possibles pour
résoudre le cas.

Selon I'utilisateur, celui-ci pourra décider de rester en
mode Advanced durant toute sa recherche et utiliser la
sensibilité (touches © et @ ) pour isoler les signaux des
victimes.

Il Commencer par votre recherche primaire si besoin est,
en mode standard Numérique ou en mode Advanced Ana-
logique (F1).

Dans la phase de recherche secondaire, lorsque le voyant
® est allumé, ceci veut dire que votre appareil a détecté,
au moment o il s’est allumé, plusieurs émissions autour
de vous, marquer alors cette zone avec un ski ou un
baton P(F2). En mode standard, |'appareil va automati-
quement se caler sur I'appareil qui émet le plus fort donc
théoriquement, la victime la plus proche de vous. Vous
avez trouvé la premiére victime (F3/v1), localisez la avec
votre sonde et signalisez I'emplacement.

M Revenez alors au point marquant la détection du
multi ensevelissements et passez en Mode ADVANCED
(Analogique) (F4) : I'appareil va alors vous donner les dif-
férents signaux regus : plusieurs estimations de distances
vont apparaitre ainsi que des sons plus ou moins forts se-
lon leurs proximités.

N.B. Dés le passage en mode Advanced, I'appareil sera
automatiquement en sensibilité 9 (portée max), diminuer
alors avec la touche @ la sensibilité pour rechercher la
deuxieme victime.

M Des la détection de la deuxiéme victime vous aurez
deux estimations de distance sur I'écran LCD. Pour affi-
ner ces distances, diminuez la sensibilité jusqu’a avoir la
deuxiéme victime a peine audible et concentrez vous sur
le plus grand chiffre. (Le plus petit chiffre avec un son fort
correspond a la victime que vous venez de trouver v1 et
I'autre chiffre avec un son plus faible correspond a I'éloi-
gnement de la victime v2). Déterminez alors la bonne direction a suivre en balayant avec votre appareil et en essayant
de faire baisser la distance du plus grand chiffre. Une fois la bonne direction trouvée, marchez, dans cette direction,
en effectuant le nombre de pas correspondant au chiffre annoncé. Un des chiffres va augmenter et I'autre diminuer, de
méme, un des signaux sonores d'une des victimes va augmenter et |'autre diminuer.

Une fois le nombre de pas effectué, passez en mode Standard (numérique) (F5) et balayez LENTEMENT. L’appareil va
automatiquement se caler sur la victime la plus proche qui est donc votre deuxieme victime. Reprenez alors la méthode
de recherche en mode standard, cas d'un seul ensevelissement. Si vous revenez sur la premiére victime trouvée,
repartez au point trouvé au départ (la ol vous aviez le signal d’ensevelissement multiple) et essayez de retrouver la
direction de la deuxiéme victime en mode Advanced.

N.B. Il est conseillé d'utiliser une oreillette dans le cas d’un mutli ensevelissements pour une meilleure concentration
sur les différents signaux.




foncrion effacement [marquage] de |a victime en champ proche

N.B : Cette Méthode est une des possibilités pour ré-
soudre le cas.

Commencer par votre recherche primaire si besoin
est..

- Dans la phase de recherche secondaire, si I'appareil
détecte un scénario multi victimes, le voyant ® va
s'allumer, ceci veut dire que votre appareil détecte
plusieurs émetteurs autour de vous.

- Continuez alors votre recherche en suivant la méthode
standard d'une seule victime ensevelie.

- L'appareil va automatiquement se caler sur I'appareil
qui émet le plus fort donc théoriquement, la victime la
plus proche de vous.

Vous avez trouvé la premiére victime (v1), localisez la
avec votre sonde et signalisez I'emplacement.

Vous pouvez alors commuter I'appareil en fonction
EFFACEMENT. Pour commuter I'appareil, actionner de
facon rapide le sélecteur &) en position émission puis
réception. Dés que vous étes en mode EFFACEMENT,
le son se coupe et seul CE apparait sur I'écran pendant
3 secondes. Le logiciel de I'appareil « efface » le signal
en champ proche (celui de la victime trouvée) et vous
donne le prochain signal re¢u avec une distance et une
direction.

Exemple :

e Apres avoir localisé la victime V1, I'appareil m'indique
par le pictogramme &3 que je suis en présence d'un
cas multi ensevelissement.

» Rester a I'aplomb de la victime V1 trouvée et action-
ner rapidement le sélecteur émission/réception, vous
étes alors en mode EFFACEMENT : L'appareil affiche
CE en continu pendant 3 s et vous donne aprés une
distance et une direction de la prochaine victime re-
cue. Le signal de la victime V1 est masqué tempo-
rairement.

» Déplacez-vous dans la nouvelle direction indiquée pour aller chercher le signal de la Victime V2.

» Une fois I'appareil calé sur la victime V2, le CE s'affiche a nouveau ET toutes les diodes de directions s'allument en
méme temps : ceci veut dire que votre appareil a bien calé sa réception sur ce nouveau signal

» Dés que I'appareil s'est calé sur le nouveau signal, celui-ci fonctionne comme la méthode standard d'une seule
victime ensevelie. Opérer alors en recherche secondaire et finale si besoin est.

N.B : La fonction EFFACEMENT (ou marquage) fonctionne lorsque les appareils ensevelis sont dissociés en terme
d'émission. Un appareil peut en cacher un autre, veillez bien a controler toute I'avalanche.

Apres avoir opéré la fonction EFFACEMENT, si votre appareil vous ramene sur la premiére victime V1, refaire la mani-
pulation, ceci veut dire que I'appareil n'a pas calé son signal sur V2.

Si CE reste affiché sans donner de directions, déplacez vous de I'aplomb de V1 et refaites la manipulation avec le
bouton émission/réception...
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Description of the unit Q

M Top:
On/0ff strap switch
Transmit/Receive switch (S0S / Search)
Directional arrows
Loudspeaker
Receiver intensity/sensitivity adjustment
(Advanced=analogue mode)
M LCD screen
G Indicator showing simultaneous detection of
multiple victims
K Initial search distance indicator
=) Battery status/distance indicator
=) Battery status indicator
L= Indicator showing use of Advanced
(=analogue) mode with sensitivity level (9=max.
sensitivity, 1=min. sensitivity)

W Underside:
Battery compartment cover
Reminder: Switching on - Switching o receive

; :f»‘ Alvanced. . ) mode - Simulation ofintial search by one or
A 123456789 . more rescuers (1) - Secondary search (@)

- Final search (last cross) (@)
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18345578y
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i primary search

@ One rescuer




Exclusive features of the ARVA Advanced:

* A powerful 457 kHz +20 Hz transmitter with transmission level independent of battery power.
* In numerical (standard) mode, the search band width is 40 m.

* Multiple victim indicator and automatic synchronisation on closest victim.

* In Advanced (= analogue) mode, indication of 2 scale of progress and. in multiple victim situations,
indication of estimated distances along field lines.

» SCAN function by signal strengths makes it possible o isolate victims in the case of multiple burials

* Auto-control of frequency adjustment and transmission level every 5 minutes.

* 16 bit processor with extremely fast analysis speed.

The ARVA ADVANCED operates exchusively with four standard LRO3 alkcaliee bat-
teries, Open the battery compartment cover ‘™ with @ screwdriver or coin. The
four batteries should be of the same brand and be replaced at e same Yme.
lsert the batteries caredully in Be order showa inside Se Compartmest.
N.B.: Do not stere the walt af 2 temperature of less than 0°C o aold damaging
e batteries. 00 NOT USE rechargeable batieries. Remeve the batteries if the
unit Is not used for any length of Sme.

swirching rhe unir on

I Faston the On/Off strap

N Auto-contrel: the direction diodes = light wp from left W right, aad
the LCO screes comes on. 3 beeps are emified il the loudspeaker &s
warking erder,

W Check your batteries usieg Be batiery lile Indicastor scale levels =
o 11 levels: 99,90, 80, 70, 60, 50, 40, 30, 20, 10, 0.

I The LCS screen them goes off and e central diode = flashes ¥
indicate thal Be unit is in transasl mede.

M Check Transmit/Receive functions before setting out. The
person checking the unit puts bis ARYA [n ansmit mode and all Be other
members 0f Be groop check that their ARVAs detect the sigaal property
receive mode . The operation is 1o be repeated In the spposite direction
50 that ALL the ARVA units [n the greep are checked In both trassmit and
receive modes.

Possible anomalies...

The ARVA ADVANCED performs a seli-test every 5 minutes o check the state of

the batteries, frequescy setfing, ransmission power, ek,

If the unit detects an anemaly, 2 5-second beep is emitted

3 times, separated by S minute intervals. This meass eee of two things:

* The battery charge has dropped 1o 20% (the unil can s8l trassmit for 48
hours or search lor half an beur). After the S-secend beeps, 20% will stay
anum:mulnrﬂm I change the batleries 25 soom
s

* Technical problems connected with ransmission or pragramming: after the 5
socond boeps, the LCD screem displays Er (= Erver). Do nol set out with
any unit displaying this message.

infarmation for your own securiry

Whenever you leave marked-out Ski runs or trails, you are in an area
where there are certain risks, particularly of avalanches, When moviag
arond in the mountaing, you do $0 &t your own risk:

» Before setting out. check the local weather with a reliable
weather station or professional mowntain guides and carry the right
equipment. In particular, take an ARVA and carry 8 Shovel and 2
probe. But remember, this equipment will not detect avalanches or pro-
vide complete m and 1o be hully etfective, you need t familiarise
yoursel! with the use of the ARYA belorehand!

* Never go off on your own and do net fellow any trail
you happen to see: they a8 no guarantee of , I there is any
goubt about the stability of a Slope you have 1 cross. YOU MUST leave
2 good distance between one another or better, cress i one by one.
Keep a pood eye om one another,

* Finally, it is best to up f you are net sure’ Be careful: Snow
conditions change, and with them the risk of avalanches. Get 1o know
about avalanches. In France, 2 free catalogue and documentation can be
obtained from ANENA (Rssociation Nationale pour 'Etude de la Neige et
des Avalanches, - tel. 04 76 51 38 38 / www.anena.ong).

The ARVA ABVANCED has we operating modes:

W Standard (numerical), imvelving use of the right and left directional
arrews. The device automatically locks on ko Be cleses! victm. Fellow Be Ind|-
cations ghvea n the form of Sgeres 2ad e direcion shows by the red diode, N
plctogram B lights up, the device has delected multiple vicOms,

M Advanced (analogue with numerical aids), i which receiver sen-
sitivity ks adjusted wih the © and © butions. ln analogue mode, the Advasced
symbol s displayed on the screen with 3 sensitivity level value (12.3455.7 8
or 8). 8 corresponds to greatest sensithvity (dstant ssarch) and 1 to lewest sen-
silivity (clese search). In Bhis mede, the device shows all the sigeals received. Il
there are multiple vichims, it indicates the estimated distances W each ene.
I SCAN function via signal strengths with the © and © butiess,
As ss0n as you switch 1o the SCAN funcSon, only the signal strenglh valee ap-
pears (numbered from 1 1o 9), the sound cuts off and yeu can scan each of the
concentric cirdes ol research surrounding you (er i other words, by each signal
strength value, or each calibration) saparately from the others. § correspends
1o the highest signal strength valwe number (scam of the sigeal strength the
furthest away) and 1 to the lowest signal strength value number (scan of the
neares! signal strength).




AB.vaneed

useful infarmation:

Move forward SLOWLY to avoid going too hastily in the wrong direction, The entire surface of the avalanche must be investigated.
When searching for a victim or testing the unit, stay away from electrical equipment (high-voltage power lines, radios, mobile
phones, etc.) or impose radio silence (these are just a few examples). This Is applicable when using any ARVA-type transmitter-
receiver. The distance indicator indicates progress akong a field line and not a distance In metres.

Simply press simultaneously on the © and @ buttons for 3 seconds to flip from Standard (numerical) mode to Advanced
(analogue) mode (Advanced logo and sensitivity level are displayed on the LCD screen). Repeat this operation to return to nu-
merical mode (the logo and sensitivity level disappear from the LCD screen). This can be done at any time, even if rescue workers
have begun their search in Standard (numerical) mode,

We shall now take a look al the two main modes and study an example of a search In the case of multiple victims, The cases
presented are «typicale ones. With training and experience, the user can change from Standard (numerical) mode to Advanced
(analogue) mode depending on how familiar he is with the device and the situation in which he finds himself.

Case of a single victim

W Primary search (approach phase) (cf D1)

* Pull 2 SEARCH.- The device is automatically in completely auto-
matic numerical mode. The LCD screen displays the arrow diagram
continuously until you pick up a signal from the victim.

* Move backwards and forwards across the avalanche as shown in
diagram B if you are the only rescuer or diagram C if there are several
rescuers.

* Hold the ARVA horizontally, pointing it downwards (cf. photo), and
sweeping It slowly from left to right and right to left (making an angle
up to 180°)

* Continue until you pick up a first clear signal (directional arrows and
distance indicator light up)

N.B: If the ARVA has already picked up a signal it will go directly to
the secondary search.

B Secondary search (locating phase) (cf D2). This phase starts
when the victim's signal has been picked up.

* The ARVA qgives you a distance indication on the LCD screen and
one of the directional arrows lights up.

* As soon as one of the directional arrows lights up, point your ARVA
in such a way that the central diode lights up and head in that di-
rection, If the numbers decrease, you are moving closer to the
victim. If not, go in the opposite direction.

* Always try to make sure that the central diode is lit. Sweep
the unit gently in the directly in which the arrows light up. This will
enable you to cover the shortest possible distance before reaching
tt;e vi%tigt Continue moving forward until the distance indicator dis-
plays 3.0,

W Final search (detection phase) (cf D3)

At this point, with the arrow lit up, lower the ARVA unit as close as
possible to the snow, pointing It in the same direction and keeping it horizontal. The beeps become faster and the
distance indicator keeps decreasing. Keep moving forwards as long as the number decreases. If it starts to increase,
return to the point where it is smallest and locate the victim using the cross technique, always pointing the ARVA
in the same position,

M Cross technique: The ARVA must be moved as closely as possible to the snow, n parallel stralght lines. Determine
the point along the line where the distance indicator displays the smallest number and the beeps are emitted very
close together or continuously. From that point, move perpendicularly and repeat the operation. The point at which
the maximum signal is obtained is vertically above the transmitter. If necessary, repeat the operation once or twice
to obtain a more precise position. However, it is not necessary to determine an extremely precise location using the
ARVA. In fact, it is usually faster to start searching with a probe as soon as the likely location has been determined to
| within about 50 cm.




advanced (analogue] mode

Diagrams E1 and E2.

When the ARVA is switched to advanced mode, its sensitivity is maximum (level 9). However, the Advanced symbol
flashes if the sensitivity level is to be reduced. Decrease the sensitivity with the @ bution until the symbol
stops flashing. When the symbol stops fiashing, you can use the numbers, which give an estimation of the distance
that still needs to be covered.

M Initial search

Moving forward, tum the device in every direction until the first audible signal is heard. If the signal is weak, continue
to move in the same direction without changing the position of the device until the sound Is clearer and sufficiently
distinct to be of help. The initial search is over when a clear signal IS obtained.

W Secondary search (cross or directional search) There are two possibilities:

* Cross technique Diagram E1:

As you move forward, keep the ARVA in the same position. It must beé moved paraliel to itself. When the first signal

is obtained, keep moving in a straight line. The beep becomes louder and the distance indicator decreases. Once the
maximum signal has been reached and starts to diminish, return to the approximate point where it was strongest.
Reduce the sensitivity to minimum in order to detect the point where the beep will be loudest, and start moving in a
line perpendicular to the previous direction. You will soon realise If you are moving In the right direction, as the signal
will quickly become louder, or in the wrong direction, in which case it will diminish, Once again, find the point where
the beep is loudest, as previously. Continue until the sensitivity is positioned on one of the two last levels (minimum
sensitivity, and therefore minimum search distance).

« Directional method Diagram E2:

To determine the direction to follow, sweep the ARVA from left to right over 180°, holding it horizontally. The stronger
the signal, the louder the beep will be (and the lower the distance indicator). The right direction is the one in which
the beep is the loudest. If the beep gets louder as you move forward, you are going in the right direction. If it gets
weaker, you are going in the wrong direction. Tum round, walk back a few metres and check again to find the right
direction. As you advance, turn down the sound level with the @ button (so that it is easier to determine where the
ARVA is emitting the loudest beep). When the sensitivity is down to 2 or 1, the secondary search Is finished.

W Final search

You are very close to the victim when the sensitivity is down to 2 or 1 (the actual level depends on the depth at
which the victim is buried). The cross technique should then be used (see opposite). Remember that in this case the
distance indication Is replaced by the intensity and frequency of the beeps. The closer you get to the buried victim,
the louder and faster the beeps are emitted. When the distance between the transmitter and receiver is very small, a
single continuous beep Is emitted.







